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ResQ:
Ein Roboter, der hilft,
Leben zu retten!

Modul: Softwareprojekt (Bachelor) Team: Marvin Kuhnast (Tl), Birthe Menting (Pl), Tristan Steingen (M)

Problemstellung

Rettungskrafte sehen sich haufig der Situation gegenuber, Menschen und Tiere dort zu
retten, wo es fur sie selbst gefahrlich ist oder wohin sie nur schwer gelangen.

¢ \\\Vie lassen sich die zu Rettenden schnell lokalisieren?

¢ \\lelche Moglichkeiten bieten sich, um mit ihnen kommunizieren?

¢ \/\lelche Unterstutzung bietet ein Roboter, um Rettungskrafte in ihrer Arbeit zu unter

._ | > stutzen?
Gatastrophenszenario  Wie kénnen die Gefahren fur die Rettungskréfte im Einsatz minimiert werden?

Idee und Konzept

e Bau eines hoch mobilen Rettungs- und Erkundungsroboters

e intuitive Steuerung und Beweglichkeit zur Uberwindung von Hindernissen

e BilderlUbertragung In Echtzelt zur Lagesondierung

e modular aufgebaut zur Anpassung auf die jewelligen Bedurfnisse und Anforderungen
und fur zukunftige Erweliterungen

e Kommunikationsmaoglichkeiten mit den Verungllckten

e | ive-Standort zur Lokalisierung

Concept Art

Technische Umsetzung
Hardwareseitig werden Roboter und Gehéuse tber 3D-Druck be- Softwareseitig werden die Funktionen des Smartphones Uber eine

reitgestellt und das Chassis verfigt durch mehrere Gelenke Gber ~ App bedient. Sie ist in Android Studio mit Java geschrieben. Da-
die groRtmaogliche Bewegungsfreiheit, auch um hohere Ebenen zu ~ Mit diese Funktion bequem aufgerufen werden konnen, wird das
erreichen. Angetrieben wird der ResQ durch vier Motoren, gesteu- >martphone uber Screpy auf einen beliebigen Laptop gespiegelt.

ert werden diese Uber eine Funkfernsteuerung. Uber ein Smart- Kommunikationsmoglichkeiten stehen dber Sounds und Text-to-
ohone werden elektronische Komponenten wie Kamera, GPS und ~ speech zur Verfugung. Fur Fotos und Videos konnen die Front-/
WLAN kompakt eingebunden. Um einen vollstandigen Uberblick Rear sowie die 360°-Kamera angesteuert werden. Die Datentber-
(ber die Situation zu erhalten wird die Insta360 Air integriert. tragung erfolgt dber WLAN und die Lokalisierung Uber GPS.

Bretengrad: 17 13004
Langengrad: -1 27 05625

Roboter in Entwicklung Umsetzung der App
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